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CONTROL DE GEOMETRIA 16 Abril-2002

1) a) Caculaagunvalor del parametro m para que € producto vectorial:
(2,2,m)x (1,m,0) tenga la direccion del ge OZ. (1 punto)
b) Sean A(1,-5,m), B(3,;m,0) y C(m,-5,2) los vértices del triangulo ABC. Determina
el valor de mparaque € triangulo ABC sea rectangulo en A. (1 punto)

2) Hallaparaqueé valores dek son paralelosel plano p: x+ky —z+ 1=0y larecta

X+1 z-1

ro——=y=——, 1’5 puntos
YR (15 puntos)

3) Hallala ecuacién de la recta que pasa por el punto P(1,2,3) y es paraela a la recta

12X+3y-2z=-2
roj Y (2 puntos)
iX-y+3z=4

4) 3 Hallalaposicion relativadelasredtas r - X2t =Y -2 y gy =y=2-1
2 3 2 5

(1’5 puntos)
b) Calculala ecuacion del plano que contienear y pasa por-€l punto (0,0,1).

(1 punto)

5) a) Dado € tetraedro ABCD, calcula las ecuaciones de los planes gue contienen a
cadaunade suscaras. A(-1,2,6), B(2,1,6), C(4,2,7) y D(-1,5,5). (1 punto)
b) Hala e volumen del paraelepipedo determinado por los vectores

AB, AC y AD . (1 punto)
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SOLUCIONES
) 2™ a2 mxamo) <32 MM 20 Cm?.mm- 2) = a(001)
(]_,m,O) 16y 1m _ém 010 ) mB_ - ’ J - - 1y
-m*=0
(paraque seaparaelo a vectorE);@ m=0 @ m=0 y a=-2
m- 2=a
b) C Los vectores ﬁym deben ser perpendiculares,
L AB.AC = 0;AB = (2,m+ 5-m), AC = (m- 1,0,2- m)
F Bl ABAC=2(m<1)+0+(-m2- m=0® m>- 2=0
M= £/2

2) Para que € plano y la recta sean paralelos debe ocurrir que e vector

—_—

perpendicular a plano, n— y €l vector director de la recta, d , sean

r

perpendiculares.

n =(@k-1.d =(21-2@ n d =0
i 2+k+2=0® k=-4

3) Hay que hallar la direccion de'la recta r, para ello se hallan las ecuaciones

paramétricas de r resolviendo € sistema.

o 12X+ 3y - Z=-2®
IX-y+3z=4 ;- 2X+2y=-8+627

12X+ 3y =-2+ 2 ey 1047z

X=5- §t
5

12X+3y-2z=-2 12x+3y=-2+2

i ® i ® 5x=10-8z® r°
i X-y+3z=4 $3X- 3y=12- 9z

i
,
.
| 7 .
[y= -5+Et® d, =(-87)5)
;
iZ= t
i
|

_i.x=1- a8
r'= : y=2+Tt

fz=3+5



| .E.S. “Gonzalo Nazar eno” Matematicas||

4) a) r:X'lelzg y s:x:y:%l,paraestudiar la posicion relativa se hallan,
iX=1+2t iX= t

primero, las ecuaciones paramétricas. r ° :'y: 3t ; s° }y: t y ahora se
fz= 2t Lz=1+5

resuelve el_sistema determinado por las ecuacionesdery s.

il+ 2=t i1+ 2t=3 :::tzl
};3t=t' ® : ® : , por lo tanto € sistema es incompatible y no
fot=1+5t d2t=1+1% ::jt:_i

i 13

se cortan. Los vectores directores de r y_s son d_;: (232 yd—S = (115), no son

proporcionales, luego'r y s se cruzan.

b) PA=(10:1);d, = (232); A= (10,0)
P[0,0,1]

A[1,0,0) x-1y z
. 1 0 -1=0® 3x- 4y+3z- 3=0

2 3 2

5) a) Plano ABC:
X+1 y-2 z-6

A-12,6), AB=(3-10), AC=(502)® | 3 <1 0]=0® x+3y- 5-35=0

5 0 2
Plano ABD:

x+1 y-2 z-
A-126), AB= (3-10), AD=(03-)® | 3 -1 -0 [20® x+3y+9-59=0

o 3 -1
Plano ACD:

x+1 y-2 z-6
A-126), AC= (502), AD=(03-)® | 5 0 2 |=0® 6x-5y< 152+106=0
0 3 <1
Plano BCD:
Xx-2 y-1 z- 6
B(216), BC=(211),BD=(-34,-0)® | 2 1 1 {=0® 5x+y- lz+55=0
23 4 1
3.1 0
b) AB=(3-10), AC= (50,2),AD=(03-1)® Volumen =[5 0 2| =| 23 =23’
0 3



